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Dritte Vorlesung.

[34.

r2 BA

Beispiele von
Monocykdn.

Fig. 2.

34. Um sick die wahre Bedeutung dieser Gleichungen
inoglichst zu veranschaulichen, empfehle ich die Anwendung
auf Beispiele nnd deute hier nur einige Verallgemeinerungen
des in der zweiten Voiiesung gegebenen Beispieles kurz an.
Die an deni rotirenden Eohre befestigte Seitenstange der
Fig. 1 Art. 17, (ACin Fig. 2) sei nicht fest, sondern durch
ein Gelenk A mit dem Eohre verbunden. Aelmlich sei eine
zweite gleich lange Stange GE durch ein Gelenk E mit einer

in der Axe der Eolire Ter-
schiebbaren dritten Stange
verbunden. Die beiden an-
deren Enden der ersten und
zweiten Stange endlich seien
wieder durch ein Gelenk C mit
einander yerbunden (s. Fig. 2).
Von der dritten Stange
rage das Stuck y aus dem
Bob re hervor. Auf der ersten
Stange gleite die Masse m,
durch einen Faden. wie in
Fig. 1 gehalten, von dem eiii
Stuck x aus dem Rohre her-
ausragt. Hier ist wieder die
Eurbel der Antriebspunkt. Die
Winkeldrehungy oder, wenn
man will, der Weg I der Kur~
bel? ist die cyklische Coordi-
nate, X, y sind die Parame-
ter. Wir setzen voraus, dass
die fixen Bestandtheile ein

Tragheitsmoment J haben, wahrend das des Fadens imd der
beweglichen Stangen verschwindet, sowie dass sich die Para-
meter x, y geniigend langsam andern. Dann ist:

ist.

einmal die Moglich-
